ELFE

E lektrische L ineare F Uhrungs- Einheit

Mechanische Hubeinheit mit integriertem Schrittmotor, Encoder und Kompaktsteuerung.

Die Fuhrungseinheiten der Baureihe ELFE gibt es mit unterschiedlichen Hublangen
und Hubkréften.
Sie sind unterteilt in:

1. ELFE 11
Diese Baureihe ist noch im Entwicklungsstadium. Sie ist ausgelegt fur einen
Hub von 50 und 100 mm bei einer Last von max. 20 N

2. ELFE 17
Diese Baureihe ist noch im Entwicklungsstadium. Sie ist ausgelegt fur einen
Hub von 50, 100 und 150 mm bei einer Last von max. 80 N

3. ELFE 23KK
Diese Baureihe lauft als Prototyp. Sie ist ausgelegt fur einen Hub von 50 und
100 mm bei einer Last von max. 250 N.
Infoblatt ELFE 23 [PDF] Abmessungen [PDF]

4. ELFE 23KL
Diese Baureihe lauft als Prototyp. Sie ist ausgelegt fur einen Hub von 150 und
200 mm bei einer Last von max. 250 N.
Infoblatt ELFE 23 [PDF] Abmessungen [PDF]

5. ELFE 23L
Diese Baureihe lauft als Prototyp. Sie ist ausgelegt fur einen Hub von 50, 100
und 150 mm bei einer Last von max. 500 N.
Infoblatt ELFE 23 [PDF] Abmessungen [PDF]

6. ELFE 34
Diese Baureihe lauft als Prototyp. Sie ist ausgelegt fur einen Hub von 50, 100,
150 und 200 mm bei einer Last von max. 1500 N, je nach mechanischer
Ausfihrung.
Infoblatt ELFE 34 [PDF] Abmessungen [PDF]

Sollten Sie Bedarf an den Fuhrungseinheiten mit abweichenden Langen oder andere
Lasten haben, setzten Sie sich bitte mit uns in Verbindung.



GUNDA Electronic GmbH System COLIBRI

ELFE 23KK / KL

E lektrische Lineare F Uhrungs- E inheit

Mechanische Hubeinheit mit integriertem Schrittmotor, Encoder und Kompaktsteuerung.

Bauform fur Lasten bis 250 N und Langen bis 200 mm

| Kompaktsteuerung |

Befestigungsbohrungen

Fuhrungsstangen

Anschluss SUB D

Motor mit Encoder

Druckplatte

Die wesentlichen Elemente der Elektrohubeinheit sind:

- Hubeinheit mit Spindelantrieb

- Stabile Flhrungsstangen

- Robuster Schrittmotor mit Encoder

- Stabiles Aluminiumgehause

- Einfache mechanische Befestigung

- Integrierte Elektronik

- Einfache Bedienung

- Steckeranschluss mit SUB D

- Eingebauter Referenzpunkt

- Hub ELFE 23: 50, 100, 150, 200 mm

- Last: bis 250 N
- Stromversorgung: +24/+48 VDC/3 A
- Genauigkeit: <0,1mm
- Betriebsdauer: ~10 000 h

GUNDA Electronic GmbH, SiemensstralRe 16/1, 88048 Friedrichshafen
info@gunda-gmbh.de www.gunda-gmbh.de
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Die ELFE ist eine komplette und kompakte Fuhrungseinheit, bei der die Hubbewegung nicht
durch einen Pneumatikzylinder, sondern von einem Schrittmotor iber eine Spindel ausge-
fuhrt wird. Die Entwicklung dieses Gerates wurde bewusst unter dem Aspekt einer einfa-
chen Bedienung, aber hohen Anwenderflexibilitat vollzogen. Alle Teile sind in einer Einheit
integriert. Bei der Baureihe ELFE 23KL (Hublange ab 150 mm) laufen die Fiihrungsstangen
in doppelten Kugelblchsen.

Die Vorteile dieser Konstruktion sind vielfaltig:

- Gleichformiges Laufverhalten (lastunabhangig),

- Einstellbare Geschwindigkeiten,

- Beschleunigung und Verzégerung iiber eine einstellbare Rampe,

- mehrere Positionen in einem Hub,

- unterschiedlich groRe Verfahrwege in einem Hub,

- exakte, gleichbleibende Positionierzeiten,

- einfache Anderung der Hublingen,

- Wegfall von Anschlagen, Endschaltern und Referenzschalter,

- Positionskontrolle / —iiberwachung durch eingebauten Encoder und

- minimaler Montageaufwand.
Fir die Einstellung der Positionen und Hublangen sind keinerlei Programmierkenntnisse né-
tig, sie erfolgt im ,Teach in“ Verfahren Uber ein kleines Handgerat. Die Hublange oder -posi-
tion kann sowohl nach Sicht eingestellt werden, wie auch uUber eine ,mm*“- Anzeige am Ge-
rat.
Nach Einschalten der Betriebsspannung oder wahlweise mit dem ersten Startsignal fahrt das
Gerat automatisch auf seinen Referenzpunkt und danach in seine Ausgangsposition. Uber
den Eingang ,Start“ wird dann jeweils eine neue Position angefahren.
Es gibt zwei Ausgange,
1. ,Bereit” — der Ausgang ist auf + 24V, wenn alle Funktionen in Ordnung sind. Im Fehler-

fall (z.B. Uberlast) geht er kurzzeitig auf 0.
2. ,Motor steht” — der Ausgang geht auf 0V, wenn der Motor lauft und auf + 24V, wenn er
steht.

Die Steuerung verfugt dartber hinaus noch uber weitere Funktionen und lasst sich, je nach
Kundenanforderung flir die unterschiedlichsten Applikationen konfigurieren. Diese Einstel-
lungen erfolgen im Werk nach Absprache mit dem Kunden oder nach Pflichtenheft.
Weitere Funktionen wie EtherCAT, Profinet, Profibus, CANopen und RS 485 sind derzeit in

Vorbereitung.

Sollten Sie dazu noch Fragen haben, wiirden wir uns freuen, wenn Sie sich mit
uns in Verbindung setzen.

GUNDA Electronic GmbH, SiemensstralRe 16/1, 88048 Friedrichshafen
info@gunda-gmbh.de www.gunda-gmbh.de




GUNDA Electronic GmbH System COLIBRI

ELFE 23L

E lektrische Lineare F Uhrungs- Einheit

Mechanische Hubeinheit mit integriertem Schrittmotor, Encoder und Kompaktsteuerung.

Bauform fur Lasten bis 500 N und Langen bis 150 mm

| Kompaktsteuerung |

Befestigungsbohrungen

Fihrungsstangen

Anschluss SUB D

Motor mit Encoder

Druckplatte

Die wesentlichen Elemente der Elektrohubeinheit sind:

- Hubeinheit mit Spindelantrieb

- Stabile Fuhrungsstangen

- Robuster Schrittmotor mit Encoder
- Stabiles Aluminiumgehause

- Einfache mechanische Befestigung
- Integrierte Elektronik

- Einfache Bedienung

- Steckeranschluss mit SUB D

- Eingebauter Referenzpunkt

- Hub ELFE 23: 50, 100, 150 mm

- Last: bis 500 N
- Stromversorgung: +24/+48 VDC /3 A
- Genauigkeit: <0,1Tmm
- Betriebsdauer: ~10 000 h

GUNDA Electronic GmbH, SiemensstralRe 16/1, 88048 Friedrichshafen
info@gunda-gmbh.de www.gunda-gmbh.de
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Die ELFE ist eine komplette und kompakte Flhrungseinheit, bei der die Hubbewegung nicht
durch einen Pneumatikzylinder, sondern von einem Schrittmotor (iber eine Spindel ausge-
fuhrt wird. Die Entwicklung dieses Gerates wurde bewusst unter dem Aspekt einer einfa-
chen Bedienung, aber hohen Anwenderflexibilitat vollzogen. Alle Teile sind in einer Einheit
integriert. Bei der Baureihe ELFE 23L (Hublange bis 200 mm) laufen die FUhrungsstangen in
doppelten Kugelblchsen.

Die Vorteile dieser Konstruktion sind vielfaltig:

- Gleichférmiges Laufverhalten (lastunabhangig),

- Einstellbare Geschwindigkeiten,

- Beschleunigung und Verzégerung uber eine einstellbare Rampe,

- mehrere Positionen in einem Hub,

- unterschiedlich groRe Verfahrwege in einem Hub,

- exakte, gleichbleibende Positionierzeiten,

- einfache Anderung der Hublingen,

- Wegfall von Anschlagen, Endschaltern und Referenzschalter,

- Positionskontrolle / —iiberwachung durch eingebauten Encoder und

- minimaler Montageaufwand.
Fur die Einstellung der Positionen und Hublangen sind keinerlei Programmierkenntnisse no6-
tig, sie erfolgt im ,Teach in“ Verfahren (ber ein kleines Handgerat. Die Hublange oder -posi-
tion kann sowohl nach Sicht eingestellt werden, wie auch uUber eine ,mm*“- Anzeige am Ge-
rat.
Nach Einschalten der Betriebsspannung oder wahlweise mit dem ersten Startsignal fahrt das
Gerat automatisch auf seinen Referenzpunkt und danach in seine Ausgangsposition. Uber
den Eingang ,Start“ wird dann jeweils eine neue Position angefahren.
Es gibt zwei Ausgange,
3. ,Bereit* —__der Ausgang ist auf + 24V, wenn alle Funktionen in Ordnung sind. Im Fehler-

fall (z.B. Uberlast) geht er kurzzeitig auf 0.
4. ,Motor steht” — der Ausgang geht auf OV, wenn der Motor lauft und auf + 24V, wenn er
steht.

Die Steuerung verfugt dartber hinaus noch uber weitere Funktionen und Iasst sich, je nach
Kundenanforderung fur die unterschiedlichsten Applikationen konfigurieren. Diese Einstel-

lungen erfolgen im Werk nach Absprache mit dem Kunden oder nach Pflichtenheft.

Weitere Funktionen wie EtherCAT, Profinet, Profibus, CANopen und RS 485 sind derzeit in
Vorbereitung.

Sollten Sie dazu noch Fragen haben, wirden wir uns freuen, wenn Sie sich
mit uns in Verbindung setzen.

GUNDA Electronic GmbH, SiemensstralRe 16/1, 88048 Friedrichshafen
info@gunda-gmbh.de www.gunda-gmbh.de
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ELFE 34

E lektrische Lineare F Uhrungs- E inheit

Mechanische Hubeinheit mit integriertem Schrittmotor, Encoder und Kompaktsteuerung.

Bauform fur Lasten bis 800 N und Langen bis 100 mm

Befestigungsbohrungen

Fihrungsstangen

Anschliisse

Motor mit Encoder

Druckplatte

Die wesentlichen Elemente der Elektrohubeinheit sind:

- Hubeinheit mit Spindelantrieb

- Stabile Fuhrungsstangen

- Robuster Schrittmotor mit Encoder
- Stabiles Aluminiumgehause

- Einfache mechanische Befestigung
- Integrierte Elektronik

- Einfache Bedienung

- Steckeranschluss mit SUB D

- Eingebauter Referenzpunkt

- Hub ELFE 23: 50, 100 mm

- Last: bis 800 N
- Stromversorgung: +24/+48 VDC /3 A
- Genauigkeit: <0,1 mm
- Betriebsdauer: ~10 000 h

GUNDA Electronic GmbH, SiemensstralRe 16/1, 88048 Friedrichshafen
info@gunda-gmbh.de www.gunda-gmbh.de
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Die ELFE ist eine komplette und kompakte Fuhrungseinheit, bei der die Hubbewegung nicht
durch einen Pneumatikzylinder, sondern von einem Schrittmotor iber eine Spindel ausge-
fuhrt wird. Die Entwicklung dieses Gerates wurde bewusst unter dem Aspekt einer einfa-
chen Bedienung, aber hohen Anwenderflexibilitat vollzogen. Alle Teile sind in einer Einheit
integriert. Die Fuhrungsstangen laufen in doppelten Kugelbiichsen.

Die Vorteile dieser Konstruktion sind vielfaltig:

- Gleichférmiges Laufverhalten (lastunabhangig),

- Einstellbare Geschwindigkeiten,

- Beschleunigung und Verzégerung uber eine einstellbare Rampe,

- mehrere Positionen in einem Hub,

- unterschiedlich groRBe Verfahrwege in einem Hub,

- exakte, gleichbleibende Positionierzeiten,

- einfache Anderung der Hublingen,

- Wegfall von Anschlagen, Endschaltern und Referenzschalter,

- Positionskontrolle / —iiberwachung durch eingebauten Encoder und

- minimaler Montageaufwand.
Fur die Einstellung der Positionen und Hublangen sind keinerlei Programmierkenntnisse no-
tig, sie erfolgt im ,Teach in“ Verfahren (ber ein kleines Handgerat. Die Hublange oder -posi-
tion kann sowohl nach Sicht eingestellt werden, wie auch uUber eine ,mm*“- Anzeige am Ge-
rat.
Nach Einschalten der Betriebsspannung oder wahlweise mit dem ersten Startsignal fahrt das
Gerat automatisch auf seinen Referenzpunkt und danach in seine Ausgangsposition. Uber
den Eingang ,Start“ wird dann jeweils eine neue Position angefahren.
Es gibt zwei Ausgange,
1. ,Bereit" —__der Ausgang ist auf + 24V, wenn alle Funktionen in Ordnung sind. Im Fehler-

fall (z.B. Uberlast) geht er kurzzeitig auf 0.
2. ,Motor steht” — der Ausgang geht auf OV, wenn der Motor lauft und auf + 24V, wenn er
steht.

Die Steuerung verfuigt dariiber hinaus noch Uber weitere Funktionen und Iasst sich, je nach
Kundenanforderung fur die unterschiedlichsten Applikationen konfigurieren. Diese Einstel-
lungen erfolgen im Werk nach Absprache mit dem Kunden oder nach Pflichtenheft. Die
Einheit ist auch erhaltlich fir Profibus, CANopen und RS 485. Weitere Funktionen wie

EtherCAT, Profinet, sind derzeit in Vorbereitung.
Sonderausfuhrungen mit Lasten bis 1000 N sind mdglich.

Sollten Sie dazu noch Fragen haben, wiirden wir uns freuen, wenn Sie sich mit
uns in Verbindung setzen.

GUNDA Electronic GmbH, SiemensstralRe 16/1, 88048 Friedrichshafen
info@gunda-gmbh.de www.gunda-gmbh.de
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