System COLIBRI

Schrittmotor Serie NEMA 23

Allgemeine Daten

Genauigkeit Innenwiderstand: +/- 10%
Genauigkeit Induktivitat: +/- 20%
Temperaturbereich: 80° max.
Umgebungstemperatur: -10° -- +40°
Isolationswiderstand: 100 MOhm, 50 VDC
Phasen: 2
Schrittauflésung bei Vollschritt: 1,8°
Schrittgenauigkeit: +/- 5%
Ausfiihrung mit und ohne Klemmkasten ,
Halte-  Anzahl Phasen- Induk- Tragheits- Motor
Lange moment Litzen Strom  widerst.  tivitat moment Gewicht
Modell [mm] [N] [Nr.] [A] [Q] [mH] [Kgcm?] [Kg]
SM23H2.1CK 45,5 0,64 4 3 0,43 1,09 0,12 0,50
SM23H2.2CK 54 1,00 4 3 0,54 1,98 0,2 0,70
SM23H2.3CK 62 1,28 4 3 0,62 21 0,3 0,85
SM23H2.4CK 80 2,00 4 3 0,82 3,8 0,48 1,05
Schrittmotor NEMA 23
48 VDC
1,4
12 A
E \
Z 10
- *---——- *--—-- >
% 0’8||— —_— —n—\—n—\ ~—H
§ o6 : D
E = =~ ~
s 04 - >
2 02
0,0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Frequenz [KHz]
—— SM23H2.1 = SM23H2.2
-¢- SM23H2.3 —* - SM23H2.4

schwarz

Motoranschluss griin

GUNDA Electronic GmbH, SiemensstralRe 16/1, 88048 Friedrichshafen
inffo@gunda-gmbh.de  www.gunda-gmbh.de



System COLIBRI

Schrittmotor Serie NEMA 23

Allgemeine Daten

Genauigkeit Innenwiderstand: +/- 10%
Genauigkeit Induktivitat: +/- 20%
Temperaturbereich: 80° max.
Umgebungstemperatur: -10° -- +40°
Isolationswiderstand: 100 MOhm, 50 VDC
Phasen: 2

Schrittauflosung bei Vollschritt: 1,8°
Schrittgenauigkeit: +/- 5%

Ausfiihrung mit und ohne Klemmkasten

Halte-  Anzahl Phasen- Induk- Tragheits- Motor
Ldnge moment Litzen Strom  widerst.  tivitdt moment Gewicht
Modell [mm] [N] [Nr.] [A] [Q] [mH] [Kgcm?] [Kd]
SM23H2.1CL 455 0,64 4 3 0,43 1,09 0,12 0,50
SM23H2.2CL 54 1,00 4 3 0,54 1,98 0,2 0,70
SM23H2.3CL 62 1,28 4 3 0,62 21 0,3 0,85
SM23H2.4CL 80 2,00 4 3 0,82 3,8 0,48 1,05
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